附：实验活动报告单

[bookmark: _GoBack]“第 12 课  设计智能垃圾桶”实验活动报告单
	实验目的
	1．能够从系统运行的过程和系统功能两方面入手，设计出解决问题的小型系统。
2．能够设计一个自动开关盖子的智能垃圾桶原型。

	实验探究过程
	1．解决问题
学生分组讨论，根据提出的问题和分析的原因，分组讨论并设想智能垃圾桶的功能。


思考设计步骤，设计一款智能垃圾桶。
[image: ]
2．确定方案
来人检测，选择合适的开源硬件。
[image: ]
组内讨论使用哪一种转向器更符合本次实验要求。


	实验报告
	
智能垃圾桶的设计方案： 
组  长：____________ 记录员：___________
实验员：____________ 观察员：___________
方案设计时间：_______年_____月______日
实验目的：_______________________________

运行过程与功能简述：



设计外形草图：








	实验效果评价
	
[bookmark: _MON_1785225412]


[bookmark: PageNo100130355]（合肥市稻香村小学  吕伟）

Document2.doc
		评价项目

		评价标准

		学生自评



		实验操作

		能明确实验目的，按步骤操作，了解典型环节。


能选对开源硬件，能及时解决问题

		



		成果总结

		会撰写实验报告，记录过程结果

		



		综合素养

		能积极参与团队讨论交流与合作，清晰表达设计思路与特点
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评价项目  评价标准  学生自评  

实验操作  能 明确实验目的，按步骤操作，了解典型环节 。   能 选对开源硬件， 能 及时解决问题   

成果总结  会 撰写实验报告，记录过程结果   

综合素养  能 积极参与团队讨论交流与合作，清晰表达设计思路与特点   

 


Document1.docx
		回顾倒垃圾的过程

		①当你提着垃圾走近智能垃圾桶时

		



		

		[bookmark: _GoBack]②当你丢垃圾时

		



		

		③当你离开时

		



		智能垃圾桶的新功能

		实现想法

		新增功能
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