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	实验目标
	1．了解物联网定位技术；
2．探究定位采集的数据类型及其应用；
3．探究定位与距离、时间、速度的关系，理解导航的工作原理。

	实验原理
	物联网定位技术

	实验类型
	设计性实验

	实验流程
	明确实验目的：了解导航如何利用定位技术获取位置，合理规划路线和预测路况。
[bookmark: _Hlk169797352]设计实验方案：根据真实情境，设计导航定位、路线规划和和路况预测实验。
搭建实验设备：准备实验所需智能终端和导航软件。
实验操作记录：分组测试，探索不同情况下实验的数据变化，观察并记录数据。
得出实验结果：整理数据并统计分析，归纳出定位技术在导航中的作用。

	实验器材
	安装导航软件的智能终端（平板）



实验过程记录

1．体验导航功能
打开智能终端的导航软件，将“学校”设置为起点，“家”设置为终点，体验导航使用，完成下表内容。
	导航软件操作步骤
	填写正确的步骤顺序：
（   ）打开导航软件     （    ）选择路线
（   ）设置目的地       （    ）开始导航

	导航软件功能
	选一选：
□确定定位     □路线规划     □路况提醒
其他_____________________


2．了解导航的工作过程
导航系统应包括设备（物）、通信网络和应用服务等三个部分。其中定位设备获取位置信息，通过通信网络传给云平台，云平台对收集到的数据进行处理，再通过软件提供导航服务。


参考以上资料，也可上网搜索相关资源，了解导航的工作过程，并思考以下两个问题。
· 想一想：设备是如何获取数据的？
_____________________________________________________________
· 猜一猜：数据对导航有什么作用？
_____________________________________________________________


3．设计导航定位、规划路线、预测路况的实验方案
导航软件通过定位技术确定自己具体的位置，然后通过搜索目的地确定路线，在行驶过程中还要及时关注路况。根据导航常见的使用情境，设计一系列实验。


4．准备实验设备和环境
（1）智能终端（平板）：安装导航软件（如百度地图、高德地图）；
（2）网络连接：提供Wi-Fi或热点连接互联网，以获取实时数据；
[bookmark: _Hlk169877173]（3）实验环境：实验过程中，可在室内或校园内环境中进行操作，不得在公共道路上进行实地测试，以避免潜在的交通事故风险。
5．分组实验并记录相关数据
（1）我在哪？——确定位置
使用导航时，定位会受到诸多因素的影响，如是否开启定位服务？在什么环境下使用导航软件？在商场内如何准确定位楼层？针对以下影响因素进行对比实验，记录实验现象，并猜测问题原因。
	影响因素
	实验条件
	实验现象
	猜测原因

	定位服务
	开启服务
	
	

	
	关闭服务
	
	

	使用环境
	电梯/地下室等封闭空间
	
	

	
	操场/广场等室外开阔地带
	
	

	商场楼层定位
	不同楼层(如1楼、2楼、3楼)
	
	


结论1：
智能终端上安装了位置传感器，通过接受卫星信号，可以获取_______信息，使用导航时必须要开启智能终端中________服务。

（2）离目的地多远？——规划路线
导航确定位置后，可以根据出发地和目的地规划路线。假设从当前定位位置（如“学校”）出发，设置目的地为“家”。使用导航软件规划不同出行方式的预计时间和路线，并记录在下表中。
	出行方式
	时间（分钟）
	路程（公里）
	红绿灯（个）

	步行
	
	
	

	骑行（自行车）
	
	
	

	公共交通
	
	
	

	驾车
	
	
	

	你推荐哪种出行方式？_______请说明理由：________________________


结论2：
通过__________位置和__________位置，就可以确定行程的_________，也可以预计_________的时间 。

（3）路上堵不堵？——预测路况
当导航系统收集到足够的交通数据，它可以利用各种算法来检测和预测交通拥堵，它会重新规划路线，以避开拥堵区域，节省时间和燃料。
利用导航软件的“未来出行”功能设计如下实验，选择同一条驾车路线，确定实验时间，包括高峰时段和非高峰时段。记录间隔10分钟的路况预测。
	时间
	______导航软件
	______导航软件

	
	选择出发时间
	预计到达时间
	选择出发时间
	预计到达时间

	高峰
时段
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	非高峰
时段
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


结论3：
行驶过程中，每一辆使用______的车，都会实时更新______信息，并发送给服务器，所有车辆构成了一个交通网络。
当某个路段收集的用户数据速度突然变慢，地图上该路线显示颜色为______ ，说明路况_______，预计到达时间_______。
当某个路段收集的用户数据速度逐渐正常，地图上该路线显示颜色为______ ，说明路况_______，预计到达时间_______。

7．实验结论
根据以上实验现象及记录的数据，填写实验结论。


8．实验评价量表
	评价维度
	评价指标
	评价结果

	实验观察
	认真观察实验现象并记录（定位对导航的影响）
	☆☆☆☆☆

	
	对数据结果分析、归纳（对比不同条件下定位的准确度，对比不同出行方式的优点，根据路况预测合理规划出行）
	☆☆☆☆☆

	实验操作
	能合理规划路线和出行方式
	☆☆☆☆☆

	
	会使用“未来出行”功能预测路况
	☆☆☆☆☆

	交流合作
	小组合理分工，交流讨论，合作完成“导航定位、规划路线、预测路况”实验探究
	☆☆☆☆☆

	
	能够逻辑清晰地展示小组实验成果，总结实验结果，完善定位技术的认知
	☆☆☆☆☆


9．课后作业
（1）基础性作业
定位技术除了在手机导航中应用外，在生活中还有哪些应用，请查阅资料，举例说明定位技术在生活中的应用。
____________________________________________________________________
（2）综合性作业
选择生活中的一些物品，通过日常生活中存在的问题，为这些物品赋予定位功能后，可以产生什么功能？能解决生活中的哪些难题？
	名称
	问题
	功能

	防丢钥匙
	经常找不到、容易丢失
	丢失以后，手机查找，显示位置并自动发出声音或光线
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路上堵不堵？——预测路况







离目的地多远？——规划路线







我在哪？——确定位置
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在导航系统中，感知层通过         技术获取车辆的   信息，通过网络传给云服务平台。云平台对数据进行处理，不 仅可以计算出当前与目的地的         、估算预计达到        ， 还可以预判道路的             ，提供导航服务。  
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